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	Zamawiający: Państwowa Wyższa Szkoła Zawodowa w Nowym Sączu, 
                         ul. Staszica 1, 33-300 Nowy Sącz.

	
	Dostawa sprzętu  do realizacji zajęć dydaktycznych z zakresu automatyzacji  i robotyzacji procesów produkcyjnych .
	Nr  sprawy:
	ZP.382- 1-37/14

	
	Ogłoszenie o zamówieniu
	Wersja:
	1.



Ogłoszenie o zamówieniu
prowadzonym w trybie postępowania ofertowego o wartości szacunkowej nie przekraczającej równowartości 14 tyś. euro, zgodnie z art. 4 ust. 8 ustawy z dnia 29 stycznia 2004 roku Prawo zamówień publicznych (Dz. U. z 2013 r., poz. 907 z późn. zmianami) ustawy nie stosuje się, zwane dalej „Ogłoszeniem” pn:

Dostawa sprzętu  do realizacji zajęć dydaktycznych z zakresu automatyzacji  i robotyzacji procesów produkcyjnych  
ROZDZIAŁ I - NAZWA ORAZ ADRES ZAMAWIAJĄCEGO.
Państwowa Wyższa Szkoła Zawodowa w Nowym Sączu.

z siedzibą: 33-300 Nowy Sącz, ul. Staszica 1;

tel. 18 443-45-45; fax.: 18 443-46-08

NIP: 734-255-98-20, REGON: 49861240.

ROZDZIAŁ II - TRYB POSTĘPOWANIA.
Tryb udzielenia zamówienia: postępowanie ofertowe, według zasad określonych w nin. Ogłoszeniu.

ROZDZIAŁ III - PRZEDMIOT ZAMÓWIENIA.
1. Przedmiotem zamówienia jest sprzedaż i dostawa drobnego sprzętu laboratoryjnego na potrzeby Instytutu Technicznego Państwowej Wyższej Szkoły Zawodowej w Nowym Sączu zwanych dalej  „sprzętem”. 
2. W skład zamówienia wchodzą: zestaw uruchomieniowy z procesorem, zestaw uruchomieniowy, regulowany czujnik zbliżeniowy,  enkodery do podwozi DFRobot, sterownik silnika krokowego oparty na układzie L298N, akumulatory, platforma mobilna robota 2WD,  platforma mobilna robota 4WD NR1, platforma mobilna robota 4WD NR2, dwukanałowy sterownik silników, czujnik linii, przewody F-f, przewody M-F w ilości i o parametrach określonych w ust. 3
3. Opis przedmiotu zamówienia.
	LP
	NAZWA, RODZAJ, WYMAGANE MINIMALNE PARAMETRY
	ILOŚĆ 

	-1-
	-2-
	-3-
	-4-

	1. 
	Zestaw Uruchomieniowy z procesorem

	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego „Zestaw EvB 5.1 v5 ATMega32 Delux” celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	6 szt.

	2. 
	
	
	

	3. 
	
	Procesor  AVR ATMega32w obudowie  DIP40
	

	4. 
	
	Złącze USB  zbezpiecznikiem (zasilanie i   programowanie płytki z komputera)
	

	5. 
	
	Wyświetlacz LCD 2x16  ZIELONY
	

	6. 
	
	Wyświetlacz 4x7 segmentowy
	

	7. 
	
	Czujnik  temperatury DS18B20
	

	8. 
	
	Konwerter RS485
	

	9. 
	
	Gniazdo  kart  micro SD
	

	10. 
	
	Wyprowadzenia wszystkich pinów  procesora
	

	11. 
	
	Zegar  czasu rzeczywistego PCF8583 z koszykiem na  baterię CR1610/CR1620
	

	12. 
	
	Pamięć  EEPROM AT24C02
	

	13. 
	
	Odbiornik   podczerwienie TSOP4836
	

	14. 
	
	Kwarc  16MHz
	

	15. 
	
	5  przycisków 
	

	16. 
	
	8  diód LED
	

	17. 
	
	3 wyjścia tranzystorowe o mocy 500mA  każde
	

	18. 
	
	2  wyjścia tranzystorowe o mocy 1A każde
	

	19. 
	
	buzzer
	

	20. 
	
	2   potencjometry   analogowe
	

	21. 
	
	Złącze  programatora
	

	22. 
	
	5  pinów napięcia  +5V
	

	23. 
	
	5   pinów masy
	

	24. 
	
	Stabilizator  napięcia z układem zabezpieczającym przed  odwrotną polaryzacją 
	

	25. 
	
	Diodę  informującą o podłączeniu  zasilania
	

	26. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	

	27. 
	Zestaw uruchomieniowy
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego „Zestaw STM32_02” celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	6 szt.

	28. 
	
	Zestaw: ZL27ARM + ZL30PRGv2 + książka STM32. Aplikacje i ćwiczenia w języku C
	

	29. 
	
	Książka "STM32. Aplikacje i ćwiczenia w języku C"
	

	30. 
	
	ZL27ARM - Zestaw uruchomieniowy z mikrokontrolerem STM32F103VBT6
	

	31. 
	
	ZL30PRGv2 - Programator-debugger JTAG/SWIM dla mikrokontrolerów STM32 i STM8 (ST-Link)  
	

	32. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	

	33. 
	Regulowany czujnik zbliżeniowy
	Regulowany czujnik zbliżeniowy - sensor działającym w paśmie podczerwieni, 
	18 szt.

	34. 
	
	pozwalającym wykrywać obiekty w swoim polu widzenia.
	

	35. 
	
	Zakres odległości, w jakim możliwa jest regulacja, to 30 ÷ 800 mm.
	

	36. 
	
	Czujnik powinien być mały, łatwy w użyciu i montażu.
	

	37. 
	
	Idealnie nadający się do zastosowań w aplikacjach z dziedziny robotyki, np. jako "wykrywacz przeszkód" na drodze robota mobilnego
	

	38. 
	
	Zasilanie: 5V,
	

	39. 
	
	Prąd:100mA,
	

	40. 
	
	Zasięg:3-80cm regulowany przy pomocy wbudowanego potencjometru wieloobrotowego
	

	41. 
	
	Dioda LED sygnalizująca wykrycie obiektu,
	

	42. 
	
	Pętla histerezy (eliminuje zakłócenia w pobliżu ustalonego zasięgu),
	

	43. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	

	44. 
	Enkodery do podwozi DFRobot  
	Enkodery zaprojektowane z myślą o podwoziach 3PA i 4WD firmy DFRobot. 
	6 szt

	45. 
	
	pasują do wykorzystywanych w nich żółtych silnikach.
	

	46. 
	
	Czujniki pozwalają odczytać kąt obrotu kół, umożliwiając zastosowanie w projekcie prostej odometrii
	

	47. 
	
	Bezkontaktowa metoda pomiaru ogranicza zużycie części oraz czyni system pomiarowy bardziej niezawodnym.
	

	48. 
	
	Podstawowe właściwości zestawu:
	

	49. 
	
	Napięcie zasilania: 5 V,
	

	50. 
	
	Pobór prądu: poniżej 20 mA,
	

	51. 
	
	Rozdzielczość: 20 PPR,
	

	52. 
	
	Waga: 20g.
	

	53. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	

	54. 
	Sterownik silnika krokowego oparty na układzie L298N
	Sterownik obciążeń indukcyjnych (np. silników) dużej mocy
	6 szt.

	55. 
	
	Umożliwia sterowanie dwoma silnikami DC lub jednym dwu fazowym silnikiem krokowym
	

	56. 
	
	L298N zawiera zabezpieczenie przed przegrzaniem układu
	

	57. 
	
	Układ akceptuje standard TTL 0-5V i nadaje się do pracy z mikrokontrolerami AVR, PIC, ARM oraz modułami Arduino
	

	58. 
	
	zasilanie do 46V 
	

	59. 
	
	    max 2A na kanał
	

	60. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	

	61. 
	Akumulatory
	NiMH AAA Battery:
	30 szt

	62. 
	
	1.2 V, 2200 mAh
	

	63. 
	Platforma mobilna robota 2WD
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego zestaw „Turtle-2WD Platforma Mobilna DFRobot (ROB0005)” celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	2 szt

	64. 
	
	zestaw pozwalający na budowę podwozia robota z napędem na 2 koła..
	

	65. 
	
	Napędem każdego koła można sterować niezależnie, robot opiera się na tzw. kulce podporowej
	

	66. 
	
	Podstawowe właściwości zestawu:
	

	67. 
	
	Mobilna platforma robota z niezależnym napędem na 2 koła,
	

	68. 
	
	Elementy chassis wykonane z pomalowanego na czarno aluminium,
	

	69. 
	
	Średnica bazy platformy: 170 mm,
	

	70. 
	
	Napięcie zasilania silników: 3 ÷ 12 V,
	

	71. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	

	72. 
	Platforma mobilna robota 4WD NR1
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego zestaw „Turtle-2WD Platforma Mobilna DFRobot (ROB0005 celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	2 szt

	73. 
	
	pozwalający na budowę podwozia robota z napędem na 2 koła. 
	

	74. 
	
	Napędem każdego koła można sterować niezależnie, robot opiera się na tzw. kulce podporowej.
	

	75. 
	
	Podstawowe właściwości zestawu:
	

	76. 
	
	Mobilna platforma robota z niezależnym napędem na 2 koła,
	

	77. 
	
	Elementy chassis wykonane z pomalowanego na czarno aluminium,
	

	78. 
	
	Średnica bazy platformy: 170 mm,
	

	79. 
	
	Napięcie zasilania silników: 3 ÷ 12 V,
	

	80. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	

	81. 
	Platforma mobilna robota 4WD NR2
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego zestaw „Pirate-4WD Platforma Mobilna DFRobot (ROB0003)”  celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	2 szt.

	82. 
	
	zestaw pozwalający na budowę podwozia robota z napędem na 4 koła. 
	

	83. 
	
	W zależności od ilości sterowników silników oraz ich wydajności prądowej, napędem każdego koła można sterować niezależnie lub podłączając je równolegle, oddzielnie dla lewej i prawej strony robota
	

	84. 
	
	Podstawowe właściwości zestawu:
	

	85. 
	
	Mobilna platforma robota z napędem na 4 koła,
	

	86. 
	
	Elementy chassis wykonane z pomalowanego na czarno aluminium,
	

	87. 
	
	Wymiary: 200 x 170 x 105 mm,
	

	88. 
	
	Napięcie zasilania silników: 3 ÷ 12 V,
	

	89. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	

	90. 
	dwukanałowy sterownik silników
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego układ „Pololu 713 - TB6612FNG Dual Motor Driver Carrier, celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	4 szt.

	91. 
	
	pozwalający korzystać z podwójnego sterownik silnika TB6612FNG, który może niezależnie sterować dwoma silnikami dwukierunkowymi DC lub jeden bipolarnym silnikiem krokowym
	

	92. 
	
	Napięcie zasilania (VMOT): 4.5 – 13.5 V 
	

	93. 
	
	Napięcie cyfrowe (VCC): 2.7 – 5.5 V 
	

	94. 
	
	Maksymalny prąd wyjściowy: 3 A na kanał 
	

	95. 
	
	Prąd wyjściowy ciągły: 1 A na kanał 
	

	96. 
	
	Maksymalna częstotliwość PWM: 100 kHz 
	

	97. 
	
	Wbudowany termiczny czujnik przeciążenia 
	

	98. 
	
	Kondensatory filtrujące zasilania z obu linii 
	

	99. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	

	100. 
	czujnik linii
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego czujnik linii układ „ModSensor_05 TCRT5000” -, celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	8 sztuk

	101. 
	
	Napięcie pracy: 3,3 - 5V
	

	102. 
	
	Cyfrowe wyjście (0,1)
	

	103. 
	
	Odległość wykrywania: 1mm - 8mm
	

	104. 
	
	Rozmiar: 32x14 mm,
	

	105. 
	
	Otwór na płytce do łatwego montażu
	

	106. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	

	107. 
	przewody F-f
	Zestaw 40 szt. przewodów F-F w różnych kolorach o długości 21 cm
	3 zestawy

	108. 
	przewody M-F
	Zestaw 40 szt. przewodów M-F w różnych kolorach o długości 21 cm
	3 zestawy


4. Zamawiający dopuszcza składanie ofert zawierających sprzęt o parametrach  równoważnych.

5. Przez „równoważność” Zamawiający rozumie sprzęt o parametrach i standardach jakościowych lepszych w stosunku do parametrów wskazanych przez Zamawiającego, pod warunkiem, że nie zmienią funkcjonalności danego sprzętu. 
6. Wymagania dotyczące przedmiotu zamówienia:

1) Oferowany  sprzęt musi  być fabrycznie nowe i nieuszkodzony w I gatunku,

2) Wykonawca będzie zobowiązany dołączyć instrukcję obsługi w języku polskim oraz karty gwarancyjne  z warunkami zgodnymi    z wymogami Ogłoszenia do udziału w postępowaniu
3) Zespoły (podzespoły sprzętu  będą oznaczone zgodnie z obowiązującymi przepisami, a w szczególności będą oznaczone znakiem bezpieczeństwa (CE).
7. Dostarczony sprzęt musi mieć kompletną dokumentację użytkownika oraz niezbędne, wymagane polskim prawem atesty i certyfikaty .

8. Wymagania w zakresie gwarancji.
1) Wykonawca udziela  gwarancji lub przenosi gwarancję producenta lub innego podmiotu będącego gwarantem na okresy określone  dla poszczególnego towaru w ofercie Wykonawcy i liczone od daty podpisania protokołu odbioru;

2) gwarancja obejmuje bezpłatne naprawy i ewentualne koszty transportu, o których mowa w pkt 5);

3) Wykonawca zapewnia autoryzowany serwis gwarancyjny przez okres gwarancji;

4) czas naprawy – do 30 dni od daty zgłoszenia;

5) transport towaru do miejsca lokalizacji serwisu gwarancyjnego i z powrotem w okresie gwarancji odbywać się będzie na koszt i ryzyko Wykonawcy;

6) Udzielenie gwarancji jakości zostanie potwierdzone dokumentami gwarancyjnymi stanowiącymi załączniki do protokołu odbioru towaru.
7) Odpowiedzialność z tytułu gwarancji jakości obejmuje zarówno wady powstałe z przyczyn tkwiących w towarze w chwili dokonania jego odbioru przez Zamawiającego, jak i wszelkie inne wady fizyczne towaru, powstałe z przyczyn, za które Wykonawca lub inny gwarant ponosi odpowiedzialność, pod warunkiem, że wady te ujawnią się w ciągu terminu obowiązywania gwarancji.
8) Szczegółowe warunki gwarancji zostały określone we wzorze umowy.
ROZDZIAŁ IV – TERMIN I MIEJSCE  REALIZACJI ZAMÓWIENIA.
1. Termin wykonania zamówienia wraz z podpisaniem protokołu odbioru oraz wystawieniem                     i doręczeniem do siedziby zamawiającego faktury VAT: do 21 dni od daty podpisania umowy.
2. Miejsce realizacji: Instytut Techniczny, ul. Zamenhofa 1A,  33-300 Nowy Sącz
ROZDZIAŁ V – OPIS SPOSOBU PRZYGOTOWANIA OFERTY.

1. Oferta ma być sporządzona na piśmie w języku polskim oraz podpisana przez uprawnionego przedstawiciela Wykonawcy.

2. Ofertę należy sporządzić  według druku stanowiącego załącznik nr 2 do Ogłoszenia,
3. Wykonawca może złożyć tylko jedną ofertę, 

4. Oferta wraz ze wszystkimi załącznikami musi być spięta.
5. Wykonawca ponosi wszelkie koszty związane z przygotowaniem i złożeniem oferty.

6. Ewentualne poprawki w ofercie muszą być potwierdzone parafką osoby podpisującej tą ofertę.

7. Oferta powinna być złożona w 1 egzemplarzu w zaklejonej kopercie, /opakowaniu/ z napisem: „Oferta - Dostawa sprzętu  do realizacji zajęć dydaktycznych z zakresu automatyzacji  i robotyzacji procesów produkcyjnych  - nie otwierać przed 23.07.2014., przed godz. 13.00”  oraz musi posiadać nazwę i adres wykonawcy, aby można było odesłać ofertę w przypadku złożenia jej po terminie składania ofert .
8. Wykonawca powinien dostarczyć w celu potwierdzenia spełnienia wymaganych warunków:

1) wypełniony formularz ofertowy (załącznik nr 2), z własnoręcznym podpisem osoby uprawnionej do reprezentowania Wykonawcy,
2) aktualny odpis z właściwego rejestru albo centralnej ewidencji  i informacji o działalności gospodarczej, jeżeli odrębne przepisy wymagają wpisu do rejestru lub ewidencji.
9. Jedynym kryterium oceny ofert jest cena (najniższa cena – 100,00 %).

1) oferta z najniższa łączną ceną brutto otrzyma 100 pkt.

2) pozostałe oferty otrzymają punkty liczone według wzoru: 
najniższa oferowana cena

---------------------- X 100,00
cena badanej oferty

3) w toku badania i oceny ofert Zamawiający może żądać od Wykonawcy wyjaśnień dotyczących treści złożonych ofert.

10. Wykonawca winien wskazać cenę brutto (według załącznika nr 2)
11. Cena oferty powinna być wyrażona w PLN, Zamawiający nie przewiduje możliwości rozliczenia przedmiotu umowy w walutach obcych.

12. Cena powinna uwzględniać wszelkie materiały i prace niezbędne do realizacji zamówienia, takie jak m.in.: koszty transportu, ewentualnego ubezpieczenia na czas transportu, oraz wszelkie inne nie wymienione z nazwy koszty niezbędne do realizowania zadania.
13. Wykonawca przed ostatecznym określeniem ceny ofertowej, zobowiązany jest do zdobycia wszelkich informacji, które mogą być konieczne do przygotowania oferty.

14. Termin, związania z ofertą wynosi 30 dni i rozpoczyna się wraz z upływem terminu składania ofert.

15. Przed upływem terminu składania ofert każdy Wykonawca ma prawo zwrócić się do Zamawiającego o wyjaśnienie treści Ogłoszenia. Pytania powinny być składane na piśmie.

16. W szczególnie uzasadnionych przypadkach, Zamawiający w każdym czasie przed upływem terminu składania ofert – może zmodyfikować treść Ogłoszenia. Dokonane w ten sposób zmiany lub uzupełnienia zostaną niezwłocznie przekazane wszystkim wykonawcom i będą dla nich wiążące.

17. Osobą upoważnioną do udzielania informacji Wykonawcom jest Pani Mariola Surówka Państwowa Wyższa Szkoła Zawodowa w Nowym Sączu – ul. Staszica 1, fax. (0-18) 443-46-08, e-mai:  zp@pwsz-ns.edu.pl. 

ROZDZIAŁ VII – SKŁADANIE ORAZ OTWARCIE OFERT.
1. Termin składania ofert – 23.07.2014 do godz. 12:45
2. Termin otwarcia ofert –   23.07.2014 do godz. 13.00
3. Miejsce składania ofert – Sekretariat Ogólny Zamawiającego: Nowy Sącz, ul. Staszica 1 (pokój nr 16 - parter)
4. Miejsce otwarcia ofert - Rektorat PWSZ Nowy Sącz, ul. Staszica 1 pokój nr 17 – parter.
5. Oferty złożone po terminie zostaną zwrócone Wykonawcy bez otwierania

6. Przed otwarciem ofert Zamawiający poda kwotę jaką zamierza przeznaczyć na sfinansowanie zamówienia.

7. Po otwarciu każdej z ofert, Zamawiający poda: nazwę i adres Wykonawcy, którego oferta jest otwierana, informację dot. ceny oferty.
8. Pod względem poprawności formalnej ocena ofert polegać będzie na sprawdzeniu czy:

1) oferty zostały złożone przez osoby upoważnione do działania w imieniu wykonawców,

2) odpowiadają wymaganiom podanym w Ogłoszeniu,

3) nie zawierają oczywistych omyłek pisarskich i rachunkowych.

9. Zamawiający poprawi w ofercie:
1) oczywiste omyłki pisarskie

2) oczywiste omyłki rachunkowe

3) inne omyłki polegające na niezgodności oferty z treścią ogłoszenia, niepowodujące istotnych zmian w treści oferty

ROZDZIAŁ VIII – INFORMACJE KOŃCOWE.

1. Zamawiający nie wymaga wniesienia – wpłacenia wadium. 
2. Z uwagi na szacunkową wartość zamówienia poniżej wyrażonej w złotych kwoty 30.000 EURO Wykonawcy nie  przysługuje prawo do odwołań do Krajowej Izby Odwoławczej.
3. Zamawiający dopuszcza powierzenie części zamówienia podwykonawcom. Zamawiający wymaga wskazania przez Wykonawcę, w ofercie części zamówienia, której wykonanie Wykonawca zamierza powierzyć podwykonawcom.

4.  Odrzucenie oferty.
1) Zamawiający będzie zobowiązany odrzucić ofertę, jeżeli : 

a) nie odpowiada treści Ogłoszenia,

b) jej złożenie stanowi czyn nieuczciwej konkurencji w rozumieniu przepisów o zwalczaniu nieuczciwej konkurencji,

c) jest nieważna na podstawie odrębnych przepisów.

2) Zamawiający zawiadamia Wykonawcę o odrzuceniu oferty, podając uzasadnienie. 

5. Unieważnienie postępowania.

1) Postępowanie o udzielenie zamówienia będzie unieważnione, jeżeli :

a) wpłynie mniej niż jedna ważna oferta nie podlegające odrzuceniu,
b) cena najkorzystniejszej oferty przewyższy kwotę, którą Zamawiający może przeznaczyć  na  sfinansowanie   zamówienia ,

c) wystąpiła istotna zmiana okoliczności powodująca, że prowadzenie postępowania lub wykonanie zamówienia nie leży w interesie publicznym, czego nie można było wcześniej przewidzieć,

d) postępowanie obarczone jest wadą uniemożliwiającą zawarcie ważnej umowy w sprawie zamówienia.

2) Zamawiający zawiadamia Wykonawcę, o unieważnieniu postępowania o udzielenie zamówienia podając uzasadnienie.

6. Wybór Oferty:
1) Zamawiający wybierze ofertę najkorzystniejszą, jeżeli oferta będzie odpowiadać wymogom Ogłoszenia, Wykonawca przyjmie wszystkie wymogi Zamawiającego oraz uzyska najwyższą ilość punktów wg kryterium oceny oferty.

2) O wyniku postępowania ofertowego Zamawiający poinformuje wszystkich Wykonawców, którzy złożyli oferty oraz umieści informację na tablicy ogłoszeń w siedzibie Zamawiającego. 
7. Umowa:
1) z wybranym Wykonawcą zostanie zawarta umowa;
2) zawarcie umowy nastąpi w miejscu i terminie wyznaczonym przez Zamawiającego; 
3) umowa będzie jawna i podlega udostępnieniu na zasadach określonych w przepisach o dostępie do informacji publicznej;
4) wzór umowy stanowi załącznik nr 1 do niniejszego Ogłoszenia,

5) Jeżeli Wykonawca, którego oferta zostanie wybrana jako najkorzystniejsza uchyla się od zawarcia  umowy w sprawie zamówienia publicznego Zamawiający wybierze ofertę najkorzystniejsza spośród pozostałych ofert bez przeprowadzania  ich ponownego badania i oceny.  

8. Protokół 

1) protokół wraz z załącznikami jest jawny,

2) oferty, opinie biegłych, oświadczenia, zawiadomienia, wnioski, inne dokumenty i informacje składane przez Zamawiającego i Wykonawców oraz umowa w sprawie zamówienia  stanowią załączniki do protokołu

3) załączniki do protokołu udostępnia się po dokonaniu  wyboru najkorzystniejszej oferty lub unieważnieniu postępowania , z tym że oferta jest jawna od chwili jej otwarcia. 
9. W pozostałych sprawach nieokreślonych w Ogłoszeniu obowiązują przepisy prawa polskiego. 

ROZDZIAŁ XIX - ZAŁĄCZNIKI.

Załącznikami do niniejszego Ogłoszenia stanowiącymi jego integralną część są:

1. Załącznik nr 1 – wzór umowy,

2. Załącznik nr 2 – wzór oferty – formularz ofertowy,
Nowy Sącz, dnia 16. lipca 2014r.











KANCLERZ 

INŻ. ZBIGNIEW ZIELIŃSKI









……………………………………………………
            Podpis kierownika Zamawiającego

                 lub osoby upoważnionej
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